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阅读提示
使用建议

请确保使用本产品前，您已熟悉本产品各部件的功能，并且了解有关安全指引及当地法律和相关政策。如果您在使用本产品
时有任何疑问，请联系玄智（深圳）科技有限公司。

配套软件

XUANZHI Programmer，图形化编程模块多达百余个，可实现机器人编程、配置传感器等相关功能。
XUANZHI Configurator，可实现主控器烧录、遥控器配置等相关功能。

WIKI 百科

扫描下方二维码可访问玄智科技 WIKI 百科，获取本产品最新相关资料。

售后保修信息

请关注“玄智科技”微信公众号回复“售后服务”以获取，或直接扫描下方二维码进入“玄智产品服务”小程序。
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产品概述

简  介 

X-MIND IE1500是一款旨在降低1500克竞技机器人的设计难度，缩短用户自主研发周期，支持多种机型DIY的机器人套装，其
包含1500克机器人所需的全部基础配件。该机器人拥有模块化的机身组件，支持全机95%DIY，是满足1500克重量级机器人
教学及参赛需求的必备套件。
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首次使用时需将遥控器和主控器进行对频，请按照如下方法操作：
1.在遥控器关机状态下，长按电源按键3秒，将遥控器开机。
2.在主控器关机状态下，长按电源按键8s，直至连接指示灯变为蓝灯快闪，此时主控器进入对频模式。
3.短按遥控器底部的BIND按键，遥控器指示灯变为红灯闪烁，此时遥控器进入时长为5秒的对频模式， 将其靠近主控器；
4.连接指示灯变为蓝灯常亮，主控器与遥控器对频成功。
5.等待至状态指示灯变为绿灯常亮，可进行操控。
提示：
1.若状态指示灯为红灯慢闪，是因为遥控器没有处在预定的安全状态，需将遥控器摇杆均调整至零位，检查按键SA、SD是否卡
键，或校准摇杆，直至状态指示灯蓝灯慢闪两次，随后绿灯常亮，方可操作。
2.遥控器与主控器对频时请保持两者尽量靠近，并且保证附近无其他处于对频状态的遥控器。
3.完成首次对频后再次使用时无需重复对频操作，将主控器与遥控器开机并靠近即可；若未对频成功，请重复上述操作。

充电

1.机器拼装完成后无需拆卸,充电时可使用图示平衡充电器直接进行充电,请注意仅可使用示例充电口进行充电。

启动/关闭主控器

1.开机
关机状态下，长按主控器的电源按键，主控器的状态指示灯呼吸亮起为开机
成功。
2.关机
开机状态下，长按主控器的电源按键，主控器的状态指示灯呼吸熄灭为关机
成功。

启动/关闭遥控器 

1.开机
关机状态下，长按遥控器电源按键听到蜂鸣器发出三声响（do,re，mi），遥控
器开机成功。
2.关机
开机状态下，长按遥控器电源按键听到蜂鸣器发出三声响（mi，re，do），遥控
器关机成功。

遥控器与主控器的对频操作

 BIND按键

电源按键

电源按键
状态指示灯

连接指示灯

电源按键
状态指示灯

连接指示灯

2.遥控器可通过USB Type-C接口进行充电,可通过指示灯观察充电情况。
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XUANZHI Programmer 应用程序使用指引

XUANZHI Programmer 图形化编程模块多达百余个，可实现机器人编程、配置传感器等相关功能。
请通过玄智科技官方 WIKI 百科获取安装包及使用说明。

XUANZHI Configurator 应用程序使用指引

XUANZHI Configurator，可实现主控器烧录、遥控器配置等功能。
请通过玄智科技官方 WIKI 百科获取安装包及使用说明。

模块和功能
主控器

主控器灯效

接口说明

更多内容详见主控器用户手册

状态指示灯

绿色呼吸亮起 开机——

绿色呼吸熄灭 关机——

白色常亮 主控器进入对频模式蓝灯快闪

白色常亮 主控器未与遥控器连接蓝灯慢闪

绿灯常亮 主控器与遥控器对频成功，
武器处于安全模式蓝灯常亮

青灯常亮 解锁卡使用成功，武器处于预解锁状态，
此时武器转速仍只能达到最大转速的20%蓝灯常亮

紫灯常亮 武器处于解锁状态，武器转速可达到100%蓝灯常亮

红灯慢闪 蓝灯常亮

连接指示灯 状态说明

主控器与遥控器已连接，但是遥控器没有处在预定的安全状态，将遥控器所
有摇杆调至中位。若仍闪红灯，请检查按键SA、SD是否卡键，或校准摇杆

电源按键
状态指示灯

连接指示灯

2

1

3

4
5

PH2.0-3P

ICX301-F

PH2.0-3P

PH2.0-3P

PH2.0-3P

MX1.25-4P
MX1.25-3P

S1

S2
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遥控器

遥控器操作

拨杆SC

按键SD

摇杆 电源按键 指示灯 摇杆

拨杆SB

BIND按键 SETUP按键按键SA

USB Type-C接口  音频接口

NC

VCC
GND
CRSF.port

可通过配套软件自定义遥控器与机器人的功能，使用方法详见玄智科技WIKI百科。（出于安全考虑，5通道未开放编程）

遥控器 控制方法

向上推杆，机器人前进 
向下推杆，机器人后退; 

中位时，机器人保持静止

向左推杆，机器人左转 
向右推杆，机器人右转 

中位时，机器人保持静止。

按压右手按键 SD，武器转速依次递增，共存在十档

按键SD

按压左手按键 SA，无刷电机转速依次递减，共存在十档

左摇杆

右摇杆

按键SA



7

1806无刷减速电机（含电调）

详见1806无刷减速电机（含电调）用户手册

2212无刷电机（含电调） 

详见2212无刷电机（含电调）用户手册

解锁卡 

使用说明

1.预解锁：在主控器开机状态下，将解锁卡通过USB Type-C插座连接到主控器，状态指示灯变为青灯常亮。
2.解锁：同时长按（3 秒）遥控器对应按键SA与SD，状态指示灯变为紫灯常亮。
3.使用：拔出解锁卡，即可正常操作。

遥控器灯效

指示灯状态

红灯快闪

红灯快闪两次

红灯渐变闪烁

绿灯渐变闪烁

处于对频过程中，等待对频完成

电池电压过低，需要充电

充电中 

充电完成

状态说明

摇杆校准

遥控器在使用一段时间之后，或摇杆受到较重的物理撞击，可能会出现摇杆中值发生偏移的情况。 此时可以通过以下步骤校准。
1.在开机状态下，短按遥控器的SETUP按键，遥控器发出提示音（滴滴···滴滴···），进入校准模式。
2.将两边的摇杆都移动至中间位置，完成遥控器中值校准。
3.再次短按SETUP按键，遥控器发出提示音（滴滴滴···滴滴滴···），进入边界值校准。
4.拨动摇杆，使其环绕摇杆边界缓慢转动两圈（逆时针 / 顺时针皆可）。
5.再次短按SETUP按键，遥控器发出一次长提示音（滴⸺），表示摇杆校准完毕。

电池

61.5

红色 16AWG 电池输出正极 ＋

黑色 16AWG 电池输出负极 －

43

36

32

22

红色 20AWG 电池正极 ＋
黑色 20AWG 电池负极 －
黑色 20AWG 电池负极 －
黑色 20AWG 电池负极 －
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额定电压下安全模式武器转速 1190±100rpm  1350±100rpm

额定电压下解锁模式武器转速 6700±1000rpm 7000±1000rpm

整机尺寸（含钣金护甲）

整机尺寸（不含钣金护甲）

整机重量（含钣金护甲）

整机重量（不含钣金护甲）

行驶速度

武器传动形式

武器额定功率（安全模式）

武器额定功率（解锁模式）

运动模块功率

整机额定功率（安全模式）

整机额定功率（解锁模式）

224.5*207.5*66.5mm 

198*216*67mm

1712.6g

1485.6g

3.18m/s 

带传动 

6W

70W

5W

12W

76W

173.4*208.2*66.5mm

173*203*67mm

1625.1g

1416g

2.24m/s

带传动 

4W

37W

7W

12W

45W

横转 转鼓

尺寸

重量 28g

28*28*34mm

额定工作电压

1 / 2 / 3 / 4 接口

5 接口

S1 接口

S2 接口

工作温度范围

6.0-16.8V 

信号输出：PWM 50Hz，1-2ms宽度方波
供电输出：同电池电压

信号输出：PWM 50Hz，1-2ms宽度方波
供电输出：同电池电压

供电输出：3.3V
支持通讯协议：UART通讯/IIC通讯

供电输出：3.3V
支持IO口状态：数字输入/数字输出/模拟输入

-10-45℃

主控器

遥控器

尺寸 175*110*68mm

重量 167g

工作频率

工作电压

充电时长*

续航时间*

遥控距离**

2.4G（2403MHz-2447MHz）

3.0-4.2V

约2h

15h

0-600m 

附录
参数
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重量（g）

旋转方向

79.2±5 g

逆时针（自输出端面视之） 

遥控器

电池容量 2000mAh

支持协议 ExpressLRS

通道数量

充电接口

8

USB Type-C（5V     2A MAX）

电池

尺寸 61.5*21.5*31.5mm

重量 63g

电池类型

容量

充电截止电压

建议充电电流

充电环境温度

3S LiPo

650mAh

12.6V

1C

0-45℃

放电截止电压 9.0V

持续放电电流 20C

标称电压

内阻

11.1V （单节3.7V）

≤100mΩ

1806无刷减速电机（含电调）

电机KV值 1600KV

空载输出转速/（12.6V） 980rpm

空载电流/（12.6V）

尺寸

重量

使用环境温度

输入电压范围

0.38A

1900KV

1165rpm

0.42A

28*28*68.45mm

76±5g

-10~60℃

2-4S LiPo

驱动方式 PWM

旋转方向 逆时针（PWM1500→2000us时自输出端面视之）

2212无刷电机（含电调）

电机KV值 1250KV

空载输出转速/（12.6V） 0.75A

空载电流/（12.6V） 0.2A

1400KV

0.85A

0.2A

空载输出转速/（12.6V） 15200rpm

空载电流/（12.6V） 2950rpm

17000rpm

3050rpm
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*该时长在实验室环境下测得
**与本产品配套使用时，遥控距离应保持在20m以内

解锁卡

尺寸 38.2*11.1*11.1mm

重量（含挂绳） 7±1g




